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ER5 MobileCobotPlatform
ER5 MobileCobotPlatformは、UR用のコンパクト
なモバイルワークステーションです。

ER5-WORK
特許出願中

作業の現場で
UR3、UR5を
自由に移動
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プラグ＆プロデュース

多機能ハンドル

内臓コードワインダ及び
フットパッド

ER5 MobileCobotPlatform

新しく配置したり生産の流れをテストする場合などに、
内蔵ハンドル、頑丈なホイールを持つER5-WORKで
1人でも簡単に協働ロボットを取り付けたままロボット
を装置間へ移動して設置することができます。

・移動用のTパッドホルダおよび
ハンドルで、車のトランクに入れ
るためのローラーを用意に取り
付けられます。
（オプション機能）

・製品の高い安全性を確保
・緩まないコード
・ER5-WORKを容易に傾け
  たり動かしたりできます

交換可能な穴あきプレート

・省スペース機能：
未処理パーツと処理済みパー
ツの両方が装備されています。
・工程中にコボットを移動する
際、一体型のコンテナとして機
能します。

一人で取り扱いが可能

・ER5-WORKは、車（バン）のトランク
にURロボットをしっかりと取り付ける
ことができ、トランク内外に設置するが
できます。

安定性を得るために、ER5
には4つの調整可能なフッ
トスタンドが付いています。
ゴムのホイールが、地面から
持ち上げられます。

ER5-WORKを使えば、共同作業ロボットを動かすのに、
パレットトラックやパレットフォークは必要ありません。

コンパクトで機動性のあるコボットワークステーション
E R 5 - W O R K は、限られたスペースでも、
フレキシブルかつ機動性のあるロボットオート
メーション生産を可能にします。

● ER5 WORK寸法
(L)688x (D) 535x (H) l 000 mm 




